ГОБПОУ «Липецкий машиностроительный колледж»

ПЛАН ОТКРЫТОГО УРОКА

По МДК 01.01 «Технологические процессы изготовления деталей машин» 

Преподаватель: Ефимова Е.С.

Группа: ТМ-15-1
Дата:  07.12.2017г.
Тема урока: «Промышленные роботы»

Цели урока:

Дидактическая: создание условий для формирования знаний о промышленных роботах.

Воспитательная: воспитание осознанного отношения к процессу обучения, профессиональной культуры, воспитание целеустремлённости в овладении основами профессиональных знаний.

Развивающая: развитие умения правильно воспринимать и активно запоминать новую информацию, формирование познавательного интереса студентов к дисциплине.

Методическая цель: демонстрация инновационных педагогических технологий для повышения эффективности обучения.
Тип урока: комбинированный 

Вид урока: смешанный 
Методы обучения: репродуктивный, наглядно-словесный, элементы беседы, и иллюстрации.
Оборудование и наглядные пособия: мультимедийный комплекс, модель ПР. 
Литература:

1. Моряков О.С.Оборудование машиностроительного производства, М.: Издат.центр «Академия»,2014.

Межпредметные связи: «Техническая механика», «Математика», «Физика».

Опережающие задания: Доклад на тему «Применение ПР в машиностроении»

Ход занятия.

1. Организационный момент – 5 мин.
Проверка присутствия студентов и готовности аудитории к уроку.

2. Мотивация темы.

Информация о целях и ходе занятия. 
Запись в конспект темы урока и плана изучения новой темы.
3. Опрос по предыдущей теме -10мин.

Форма опроса: устный (фронтальный), письменный 9индивидуальный)
Тема опроса: «Подъёмно-транспортные машины».

Вопросы:

1. На какие группы подразделяются грузоподъёмные машины?
2. Какие краны относятся к кранам мостового типа?

3. Перечислить виды металлургических кранов?

4. В чём преимущество подвесных кранов?

5. Область применения кранов-штабелёров?

4. Объяснение нового материала - 55 мин.

План.

1. Основные понятия и определения.

2. Виды ПР.

3. Составные части ПР.

4. Способы и системы управления ПР.
5. Основные показатели ПР.

6. Структурные и кинематические схемы ПР.

7. Применение роботов в машиностроении.

5. Закрепление нового материала – 15 мин.

Решение задач с элементами консультации преподавателя.

6. Подведение итогов урока – 5 мин.

7. Задание на дом: 
1. Моряков О.С.Оборудование машиностроительного производства, М.: Издат.центр «Академия»,2014 г.
2. Конспект.
